2025年北京市科学技术奖提名公示内容（公告栏）
一、项目名称
深井智能钻井装备关键技术创新与工程应用
二、候选单位

1、北京捷杰西科技股份有限公司;2、中国石油集团油田技术服务有限公司;3、中国石油集团川庆钻探工程有限公司;4、北京石油机械有限公司;5、中国科学院宁波材料技术与工程研究所;6、中国石油大学（北京）
三、候选人

1、李学军;2、刘忱;3、刘梅全;4、喻建胜;5、米凯夫;6、杨超;7、雷宇;8、宋惠;9、张凤丽;10、褚伍波;11、韩硕;12、张义;13、罗婧;14、邹剑英;15、郭勇
四、主要知识产权支撑材料目录（限10个）
	序号
	知识产权类别
	名称
	国（区）别
	授权号
	授权公告日
	发明人
	权利人

	1
	发明专利权
	一种钻具接头机器视觉系统及控制方法
	中国
	ZL202010762021.2
	2022-04-19
	严峰，刘忱，李学军
	北京捷杰西科技股份有限公司

	2
	发明专利权
	一种远程监测与维护系统
	中国
	ZL202311790681.1
	2024-12-24
	韩硕，李亚琦，刘忱，张翼龙
	北京捷杰西科技股份有限公司

	3
	发明专利权
	一种钻具接头激光定位系统及控制方法
	中国
	ZL202010762038.8
	2022-04-12
	严峰，朱贺昱，郭勇，李亚琦，邹剑英
	北京捷杰西科技股份有限公司

	4
	发明专利权
	一种控制智能伸缩臂带动执行元件对准钻具接头的方法
	中国
	ZL202010942955.4
	2022-05-06
	李学军，张义，崔杰，罗婧，李亚琦
	北京捷杰西科技股份有限公司

	5
	发明专利权
	设备旋转工作状态的视频检测方法及其装置
	中国
	ZL202110883218.6
	2024-08-09
	张志东，唐桃，彭远春，刘石，徐非凡，黄涛，张麟豪，邹一葳，喻建胜，徐冀林，黄敏
	中国石油天然气集团有限公司，中国石油集团川庆钻探工程有限公司

	6
	发明专利权
	冲扣钳装置和使用该冲扣钳装置的方法
	中国
	Zl201510345864.1
	2018-07-10
	李学军，刘忱，崔杰
	北京捷杰西科技股份有限公司

	7
	发明专利权
	管柱清洗装置
	中国
	ZL201510511029.0
	2017-12-05
	黄衍福，于兴胜，米凯夫，倪振海，程强，王宇鹏，李萌，聂洁净，周家齐，周智勇，罗西超，刘凤，杨锰，陈晓军，高巧娟，张洪霖
	中国石油天然气集团公司，中国石油集团钻井工程技术研究院，北京石油机械有限公司

	8
	发明专利权
	顶驱与井架二层平台防碰保护系统
	中国
	ZL201910353162.6
	2022-05-06
	王博，雷宇，楚飞，蔡胜清，高瀚，王洋绅，程腾飞，赵春晖，张红艳，周磊，张洪威
	中国石油天然气集团有限公司，中国石油集团工程技术研究院有限公司，北京石油机械有限公司

	9
	发明专利权
	一种新型机械密封冲管总成
	中国
	ZL201910461017.X
	2023-09-29
	雷宇，李显义，楚飞，赵春晖，王博，高巧娟，高瀚，王洋绅，程腾飞
	北京石油机械有限公司

	10
	发明专利权
	一种金刚石机械密封环及其制备方法
	中国
	ZL202110813160.8
	2025-05-09
	褚伍波，宋惠，李赫，江南
	宁波杭州湾新材料研究院，中国科学院宁波材料技术与工程研究所

	11
	发明专利权
	一种卡瓦提放装置及其提放卡瓦的方法
	中国
	ZL202110474793.0
	2023-04-07
	李学军，赵强，严峰，张义
	北京捷杰西科技股份有限公司

	序号
	知识产权类别
	名称
	标准类别
	标准编号
	标准发布日期
	标准起草单位
	标准起草人

	
	
	
	
	
	
	
	

	序号
	知识产权类别
	论文(著作)名称
	刊名/出版社
	年卷期页码
	发表时间

(年月日)
	通讯

作者

（含共同）
	第一

作者

（含共同）
	论文全部作者

	1
	论文
	油气大模型在钻完井领域的应用研究现状及展望
	钻井液与完井液
	
	2025-03-30
	吴耀辉
	吴耀辉
	吴耀辉，刘梅全，李雪松，刘长跃

	2
	论文
	钻井液智能检测评价系统的研制与现场应用
	钻井液与完井液
	
	2023-05-30
	杨超
	杨超
	杨超

	3
	论文
	海洋钻井平台关键设备智能维修系统设计与开发
	中国海洋平台
	
	2021-12-28
	张凤丽
	邹付兵
	邹付兵，于昊天，张凤丽，王金江

	4
	论文
	智能化钻井完井技术研究与工程实践
	钻采工艺
	
	2025-02-06
	无
	孙虎
	孙虎，郭阳，张媛，喻建胜，陈思锦


五、国家法律法规要求的行业批准文件目录（限10个）

	序号
	审批文件名称
	产品名称
	审批单位
	审批时间
	批准有效期
	申请单位

	
	
	
	
	
	
	


六、提名意见
深井超深井钻井技术是保障我国能源自给的重要保障，常规钻机装备技术无法完成超深井钻井，必须研究开发新的超深井钻井装备。本项目通过创新的机械设计和人工智能技术的应用，攻克了常规钻机钻井作业过程中存在人工介入频繁、劳动强度大、作业效率低、智能自动化程度低、安全风险高等问题，研制了包括铁钻工、二层台机械手、钻台面机械手、液压吊卡、动力卡瓦、缓冲机械手、综合液压站、机械密封冲管等设备；结合多模态融合技术和深度学习技术，开发了集设备状态感知、自主决策与精准执行、智能安全管控、智慧运维等功能于一体的钻机集成控制平台。研究成果形成了具有完全自主知识产权的超深井钻机关键装备和技术，提升了钻井作业自动化程度、作业效率以及安全水平，构建了超深井复杂工况智能作业新范式，推动国产高端钻井装备自主可控与智能化转型。
本项目成果用在塔科一号万米深井、长龙号智能钻井平台以及多个海洋油气平台，有效缩短钻井周期、降低人力投入，大大提高了钻完井作业效率和安全性，节约了检维修和作业费用，社会经济效益显著。

提名该项目为北京市科学技术奖科学技术进步奖（类别：技术开发类）（一等奖或二等奖）
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