2025年北京市科学技术奖提名公示内容（公告栏）
一、项目名称
面向复杂环境大型结构件的自主决策式智能焊接机器人研发及产业化
二、候选单位

1、北京博清科技有限公司;2、清华大学;3、中石化炼化工程（集团）股份有限公司;4、中国铁建重工集团股份有限公司;5、北京中科闻歌科技股份有限公司
三、候选人

1、王贵锦;2、冯消冰;3、蒋德军;4、罗建利;5、程杰;6、王霄腾;7、王磊;8、潘百蛙;9、赵宇宙;10、刘爱平;11、罗引;12、徐楠;13、李海龙;14、段瑞民;15、徐瑞
四、主要知识产权支撑材料目录（限10个）
	序号
	知识产权类别
	名称
	国（区）别
	授权号
	授权公告日
	发明人
	权利人

	1
	发明专利权
	焊接机器人焊接路线规划方法、装置、机器人及储存介质
	中国
	ZL202011066011.1
	2023-01-10
	冯消冰，高力生，赵宇宙，孙柯
	北京博清科技有限公司

	2
	实用新型专利权
	图像装置以及焊接系统
	中国
	ZL202121464304.5
	2022-01-07
	冯消冰，张俊，孙柯， 王道平
	北京博清科技有限公司

	3
	发明专利权
	爬行焊接机器人的控制方法，控制器以及焊接系统
	中国
	ZL202111679236.9
	2024-02-02
	冯消冰，潘百蛙
	北京博清科技有限公司

	4
	发明专利权
	焊接机器人的控制方法，控制装置与计算机可读存储介质
	中国
	ZL202110745493.1
	2023-03-24
	冯消冰，潘际銮，高力生，潘百蛙，安兵，赵星
	北京博清科技有限公司

	5
	发明专利权
	对接焊缝识别方法，装置，设备及存储介质
	中国
	ZL202010246308.X
	2025-09-17
	冯消冰，付寅飞，田伟
	北京博清科技有限公司

	6
	发明专利权
	一种多模态大模型训练策略确定方法，电子设备及介质
	中国
	ZL202311415357.1
	2024-04-19
	罗引，魏靖烜，郝艳妮，陈博，马先钦，徐楠，曹家，王磊
	北京中科闻歌科技股份有限公司

	7
	发明专利权
	激光中心线的提取方法
	中国
	ZL202211044476.6
	2023-01-10
	冯消冰，何金龙， 刘爱平
	北京博清科技有限公司

	8
	发明专利权
	一种越障机构和机器人
	中国
	ZL202110335614.5
	2025-04-25
	冯消冰，潘际銮，高力生，魏然，李海龙
	北京博清科技有限公司

	9
	实用新型专利权
	移动机器人
	中国
	ZL202323629617.3
	2024-10-25
	梁炎，袁俊强，冯消冰
	北京博清科技有限公司

	10
	实用新型专利权
	底盘及机器人
	中国
	ZL202120664293.9
	2021-11-12
	冯消冰，梁炎，安兵，段瑞民
	北京博清科技有限公司

	11
	实用新型专利权
	越障传送装置
	中国
	ZL202021394728.4
	2021-03-09
	冯消冰 ，魏然， 徐瑞， 桂巧
	北京博清科技有限公司

	12
	实用新型专利权
	一种组队焊接机器人系统
	中国
	ZL202121090800.9
	2021-11-26
	冯消冰，张俊，陈子胥 ， 段瑞民
	北京博清科技有限公司

	序号
	知识产权类别
	名称
	标准类别
	标准编号
	标准发布日期
	标准起草单位
	标准起草人

	
	
	
	
	
	
	
	

	序号
	知识产权类别
	论文(著作)名称
	刊名/出版社
	年卷期页码
	发表时间

(年月日)
	通讯

作者

（含共同）
	第一

作者

（含共同）
	论文全部作者

	1
	论文
	SEpi-3D: Soft Epipolar 3D Shape Measurement with Event Camera for Multipath Elimination
	光学快报
	
	2023-04-07
	无
	杨心杰
	杨心杰，廖庆敏，户孝围，施陈博，王贵锦

	2
	论文
	复杂环境下焊缝的三维重建与拐点识别
	清华大学学报
	
	2025-05-29
	无
	冯消冰
	冯消冰，戴懿翔，韩滕跃，袁飞，王贵锦

	3
	论文
	Uncertainty -Aware Laser Stripe Segmentation with Non-Local Mechanisms for Welding Robots
	IEEE Transactions on Instrumentation and Measurement
	
	2025-06-16
	无
	戴懿翔
	戴懿翔，陈斯昂，孙天宇，樊子墨，张淳，冯消冰，王贵锦


五、国家法律法规要求的行业批准文件目录（限10个）

	序号
	审批文件名称
	产品名称
	审批单位
	审批时间
	批准有效期
	申请单位

	
	
	
	
	
	
	


六、提名意见
本项目面向国家高端制造重大需求，攻克大型复杂结构件全位置自动化焊接技术瓶颈，取得三大原创突破：
首创强干扰环境高精度实时感知系统（坡口重建精度提升45倍，焊枪自校正响应&lt;600ms）；构建全流程数据驱动智能决策体系，实现毫秒级全位置参数精准切换；研制高适应性爬壁机器人集群系统（负载自重比5:1，150℃高温作业，双弧协同误差&lt;0.5mm）。成果获发明专利135项（含海外37项），成功应用于中石化、中船、中核等重大工程，焊接效率提升超30%，综合成本降低30%以上，近三年创直接经济效益数亿元。经林尚扬、关桥院士领衔鉴定，整体达国际先进水平，三维曲面自主寻缝技术国际领先。项目彻底变革高危低效作业模式，为北京市高端装备智能制造集群发展及经济结构优化提供核心支撑。

提名该项目为北京市科学技术奖科学技术进步奖（类别：技术开发类）（一等奖）
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