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问：《关于打造全国具身智能创新高地的三年行动方案（2024-2026年）》的背景依据是什么？

为贯彻落实《“十四五”机器人产业发展规划》《北京市“十四五”时期高精尖产业发展规划》《北京市机器人产业创新发展行动方案（2023-2025年）》，抢抓具身智能产业发展机遇，发挥区域优势，打造全国具身智能创新高地，加快培育新质生产力，促进北京国际科技创新中心建设，依托清华大学、北京大学、北京航空航天大学、北京理工大学、中科院自动化所等科研创新优势和机器人、人工智能等产业发展基础，制定《关于打造全国具身智能创新高地的三年行动方案（2024—2026年）》。

问：《关于打造全国具身智能创新高地的三年行动方案（2024—2026年）》的创新特点是什么？

1.聚焦前沿技术创新：特别强调了具身大模型和机器人整机的研发创新，是对传统人工智能和机器人研究的一次重要拓展，旨在率先研制出国内领先、国际先进的多模态具身大模型和多形态机器人。

2.系统化部署：通过部署六大行动，涵盖了从基础研究、技术突破、平台助力、场景探索、集群建设到生态完善的全链条布局，形成了一个系统化的行动计划。

3.目标导向：明确设定了到2026年初步建成全国具身智能原始创新策源地、应用示范新高地和产业加速集聚地的目标，为区域发展指明了方向。

问：《关于打造全国具身智能创新高地的三年行动方案（2024-2026年）》的主要目标是什么？

到2026年，初步建成全国具身智能原始创新策源地、应用示范新高地和产业加速集聚地。突破一批具身智能前沿核心技术，率先研制出国内领先、国际先进的多模态具身大模型和多形态机器人。打造一批具身智能标杆应用示范，率先实现具身大模型在万台机器人上的融合应用。集聚一批具身智能创新创业团队，率先培育出具有国际竞争力的领军企业。

问：《关于打造全国具身智能创新高地的三年行动方案（2024-2026年）》的重点任务是什么？

一是源头创新突破行动，包括加快“大脑”技术创新、推动“小脑”能力突破、促进“脑-身”系统协同。

二是本体产品领跑行动，包括打造标志性重点产品、提升机器人整机性能。

三是创新平台赋能行动，包括搭建共性技术支撑平台、打造产业创新孵化平台。

四是应用场景示范行动，拓展具身智能标杆应用场景。

五是产业集群建设行动，包括梯次培育企业“雁阵”、打造具身智能特色园区。

六是生态雨林打造行动，包括培育具身智能人才队伍、强化金融赋能效应、探索标准规范制定、加强开放合作交流。

问：《关于打造全国具身智能创新高地的三年行动方案（2024-2026年）》的保障措施是什么？

一是加强统筹协调，建立市区联动工作机制，统筹资源，系统推进具身智能各项工作。

二是创新组织机制，通过创新联合体、揭榜挂帅、赛马制等新型项目组织方式，支持多元主体开展协同创新。

三是开展宣传推介，依托媒体平台、行业交流平台，围绕具身智能产业体系、创新生态、重点项目等进行宣传推广。

关键词诠释

具身智能：旨在依托软硬件结合的智能体实现在物理世界感知和理解环境、并与环境实时互动。其通常表现为不同形态的机器人在真实物理环境下通过适应性行为来执行任务，具备自感知、自认知、自决策、自执行、自学习等智能特征。

具身智能大模型：是指能通过通用的环境感知和指令理解、智能的任务规划和泛化的运动控制，驱动机器人硬件本体与环境和人进行智能交互的多模态大模型，具备高拓展性、多模态感知、自主任务规划、泛化运动控制和深度学习能力等特征。
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